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@) Antriebsvorrichtung, beispielsweise fiir die Verstellung von Krankenbetten 

Die Erfindung betrifft eine Antriebsvorrichtung, bei- 
spielsweise fur die Verstellung von Krankenbetten, beste> 
hend aus einem motorgetriebenen Spindeltrieb in einem 
Teleskopgehause und einer Schaltungseinheit zum Ansteu- 
ern des Motors, wobei der Antriebsmotor als Gletchstrom- 
motor ausgebildet ist und die Schaltungseinheit einen in den 
Motorstromkreis geschalteten Oberlastschalter aufweist, 
der ein elektronlsches Schrittschaltwerk zur Steuerung des 
Motors ansteue rt. 
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Anspruche : 



1. Antriebsvorrichtung, Ijeispielsweise fUr die Ver- 
stellung von Krankenbetten, bestehend aus einem 
motorgetriebenen Spindeltrieb in einem Teleskopge- 
htuse und einer Schaltungseinheit zum Ansteuern des 

5 Motors » dadurch gekennzeichnet, dafl der Antriebs- 

motor (11) als Gleichstrommotor ausgebildet ist xind 
die Schaltungseinheit einen in den Motorstromkreis 
geschalteten Uberlastschalter (23) aufweist, der ein 
elektronisches Schrittschaltwerk (2o) zur Steuerung 
to des Motors ansteuert. 

2. Antriebsvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafl an das Schrittschaltwerk ein einziger 
aiiflerer Tastschalter (26) zur Motorbedienung ange- 

15 schLossen ist. 

3. Antriebsvorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekenxizeichnet, dafl sie mindestens einen Endschalter 
(14) zur Begrenzung des Hubs enthalt. 



20 



25 



4. Antriebsvorrichtung nach einem der vorhergehenden 
AnsprUche, dadurch gekennzeichnet, dafl der Motor (11} 
mit einem Getriebe (lo) an einer Grundplatte (1) der 
Antriebseinheit angeflanscht ist. 



5. Antriebsvorrichtung nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dafl ein die 
Schaltungseinheit enthal tender Schaltkasten (12) an 
der Grundplatte (1) der Antriebseinheit angeflanscht 
3o ist. 
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"Antriebsvorrichtung, beispielsweise fUr 
die Verstellung von Krankenbetten" 



Die Erfindung bezieht sich auf eine Antriebsvorrich- 
tung, wie sie beispielsweise fur die Verstellung von 
Krankenbetten und dergl. ve3rwendet wird und die aus 
einem motorgetriebenen Spindeltrieb in einem Teleskop- 
gehause besteht und einer Schaltungseinheit zum An- 
steuern des Motors. 

Derartige Antriebsvorrichtungen werden bisher mit 
Wechselstrommotoren ftir direkten Netzbetrieb betrieben. 

FUr Anwendungen im medizinischen Bereich, z.B. zum 
Verstellen von Krankenhausbetten, Pflegebetten, Steh- 
trainingsbetten usw. haben sich iJedoch die netzbe- 
triebenen Antriebsmotore als ungeeignet herausge- 
stellt. Auflerdem besteht die Gefahr, dafi Uber die 
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metallisohe Verbindung zu dem Bettgestell Wechselstrom- 
felder Oder auch NetzspaxmungsstSBe auf das Bett selbst 
Ubertragen werden kSnnen. 

Der Erfindixng liegt die Aufgabe zugrunde, eine Antriebs- 
vorrichtung der eingangs genannten Art zu schaf fen, die 
den modernen Erfordernissen gerecht wird, 

Zur Losvmg dieser Aufgabe sieht die Erfindung vor, daB 
der Antriebsmotor als Gleichstrommotor ausgebildet ist 
und die Schaltungseinheit einen in den Motorstrorakreis 
geschalteten Uberlastschalter aufweist, der ein 
elektronisches Schrittschaltwerk zur Steuerung des 
Motors ansteuert. 

Die Verwendung von Gleichstrommotoren ermbgllcht es, 
das Auftreten von Wechselstroraf eldern oder Netzstrom- 
stoBen auf das Bett zu verhindern. Auflerdem werden 
auBere Schalter, die Netzspannung flihren, vermieden, 
so daB fur den Benutzer eines Krankenbettes oder 
dergl. Oder fur die Bedienungsperson jegliche Gefahr, 
mit Netzspannung in Beriihrung zu komrnen, ausgeschlossen 
wird* 

FUr die Betatigung reicht bei erfindungsgemaBer Aus- 
gestaltung der Antriebsvorrichtung ein einziger auflerer 
Tastschalter zur Motorbedienung aus, wobei dieser Tast- 
schalter lediglich Niederspannung fUhrt. Er kann als 
mechanischer, pneumati sober oder hydrauli sober Sohalter 
ausgebildet sein. 
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Fiir solche VerwendungsfSlle der Antriebsvorrlchtung, 
in denen eine Hubbegrenzung erforderlich wird, z.B. 
urn die Winkellage von Teilen des Bettes zu begrenzen, 
kBnnen auBere Endschalter vorgesehen sein, die mit 
5 einem Element der eigentlichen Antriebseinheit zu- 

sammenwirken und die ebenfalls nur Niederspannung 
fUhren. 

Die Verwendung eines Gleichstrommotors fiir den Antrieb 
1o und einer geschlossenen Schaltvmgseinheit zur Steuerung 

desselben ermoglicht es, den Elektromotor und einen 
die Schaltungseinheit enthaltenden Schaltkasten an der 
Grundplatte der Antriebseinheit direkt anzuflanschen. 

15 Die Erfindung ist im folgenden anhand der Zeichnxingen 

beispielsweise nfiher erlSutert, und zwar zeigt; 

Fig. 1: rein schematisch ein Blockschaltbild 
einer Schaltungseinheit und 
2o Fig. 2: eine Ansicht einer eigentlichen 

Antriebseinheit. 

Die Antriebseinheit umfaBt eine Grundplatte 1 , die den 
Profilsteg eines U-formigen BUgels 2 bildet, von dem 
25 in Fig. 2 wegen des Schnittes nur der eine Profil- 

schenkel dargestellt ist. 

Die BUgel enthalten Bohrungen 3 zur Aufnahme eines 
Gelenkzapf ens, der die Verbindung mit einem ortsfesten 
3o Teil des Krankenbettes herstellt. 
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Auf der Grundplatte 1 ist ein im Ganzen mit 4 be- 
zeichnetes TeleskopgehSuse angeflanscht, welches ein 
PUhrungsrohr 5 und ein Teleskoprohr 6 umfaBt, welches 
innerhalh des FUhrungsrohres verschietobar ist. Das 
5 Teleskoprohr 5 tragt an seinem oberen Bnde einen im 

Querschnitt U-f5rmigen BUgel 7, der Bohrungen 8 zur 
Aufnahme eines Gelenkzapf ens aufweist, der die Ver- 
bindung mit einem bewegbaren Teil des Krankenbettes 
herstellt, 

1o 

Zum Verstellen des Teleskoprohres innerhalb des 
FUhrungsrohres ist eine Antriebsspindel 9 vorgesehen, 
die drehfest mit einem Obersetzungsgetriebe 1o ver- 
bunden ist. Das Ubersetzxingsgetriebe wird von einem 
15 Gleichstrommotor 11 her angetrieben, der mit der Grund- 

platte 1 verflanscht ist. 

Die Grundplatte 1 tragt auSerdem einen Schaltkasten 12, 
der die elektrische Schaltungseinheit zur Steuerung 
2o des Motors enthalt. 

Mit dem Teleskoprohr 6 ist ein Schaltstift 13 fast 
verbunden, der durch einen Schlitz in dem FUhrungsrohr 
5 nach auflen hindurchragt. Dieser Schaltstift dient 
25 der BetStigung eines Endschalters 14, der in seiner 

HShenlage entlang einem HaltebUgel 15 einstellbar ge- 
halten ist. 

Die oben erwahnte Schaltungseinheit umfaBt zxanachst 
3o eine Stromversorgungsschaltung 16, die Uber einen Netz- 

anschluB 17 oder Uber einen Akku 18 versorgt wird. 
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Eine Steuerschaltung 19 steuert den Motor Uber eine 
Schrittschaltvorrichtung 2o. An die Steuerschaltung 19 
kann der oben ezn«^hnte Endschalter 14 angeschlossen 
setn. £s konnen aber auch mehrere weitere Endschalter, 
5 z.B. 21, 22 zur Steuerung anderer Funktionen bzw. zum 

Abtasten vorgegebener Positlonen an die Steuerschaltung 
angeschlossen seln. 

In die Zuleitungen zum Motor 11 1st ein Uberstrom- 
1o schalter 23 geschaltet, der ebenfalls die Schritt- 

schaltvorrichtung 2o ansteuert, Uber diese wird bei 
Erreichen der Endlagen der Antriebseinheit ein Signal 
an die Schrittschaltvorrichtung gegeben, das ein Ab- 
schalten des Motorstroms bewirkt. Gleichzeitig werden 
15 Je nach vorhergehender Antriebariohtung ein Relais 24 

Oder ein Relais 25 angesteuert, die ein Umkehren der 
Stromrichtxmg, d.h. auch ein Umkehren der Antrieba- 
richtung der Antriebseinheit beim ngchsten Einschalten 
des Motors steuem. 

2o 

An die Schrittschaltvorrichtung ist zum Ein- und Aus- 
schalten des Motors ein Tastschalter 26 vorgesehen. 
Dieser bewirkt beim Einschalten ein Anlaufen des 
Motors in einer Antriebsrichtung; beim nachsten Ein- 

25 schalten ein Abschalten des Motors und beim darauf- 

folgenden Einschalten ein Einsoheaten des Motors in 
entgegengesetzter Drehrichtung und beim nachsten Ein- 
schalten ein Anhalten des Motors usw. Es werden so 
die verschiedenen Antriebsschritte durch die Schritt- 

3o schaltvorrichtung 2o ausgelSst. 
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Der Tastschalter 25 kann in Ublicher ¥eise als meoha- 
nischer Schalter, fUr Behinderte jedoch auch als 
pneumatisch oder hydraiilisch betStigbarer Schalter 
ausgebildet seln. 



